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В монографии приведены результаты исследований, основанные на использовании
избыточной (дополнительной) информации об источниках радиоизлучения (ИРИ) и
разработке соответствующих методов нахождения их координат. Сформулирован и ис
следован новый класс задач определения координат ИРИ на основе экстремальных по
становок. Выполнено экстремальную постановку разностно-дальномерного метода
(РДМ) на основе минимизации квадратичного функционала, что позволяет учесть по
грешность измерения задержки времени прихода сигнала на каждую из станций. Пред
ложен метод определения координат ИРИ, основанный на комбинированном использо
вании результатов РДМ и экстремальной задачи в условиях избыточности, что позволи
ло увеличить точность определения координат и уменьшить влияние геометрического
фактора расположения принимающих станций комплекса. Исследована совместная ра
бота комплекса пассивной локации со средствами активного радиомониторинга — высо
томером и активной РЛС. Определение координат ИРИ интефированными средствами
радиомониторинга позволяет уменьшить среднее квадратическое отклонение ошибки.

Для специалистов в области пассивной радиолокации, занимающихся разработ
кой математических методов определения координат источников излучения, а также
для преподавателей, аспирантов и студентов вузов соответствующих специальностей.
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ВВЕДЕНИЕ

в последние годы постоянно возрастают требования к точнос
ти определения координат источников раниоизлучения (ИРИ)
многопозиционными комплексами пассивной локации (МКЛЛ).
Основными методами пассивной локации являются триангуляци
онный метод (ТМ) и разностно-дальномерный метод (РДМ) [106].
Эти методы широко известны, успешно апробированны и актив
но применяются в системах пассивной локации, решаюших раз
личные технические задачи, основной из которых является ра
диотехническая разведка (РТР). Тем не менее, при достижении
определенных условий, связанных с особенностями распростра
нения сигнала от ИРИ, взаимным положением ИРИ и МКПЛ, а
также насышенностью радиоэлектронной обстановки (РЭО), точ
ность определения координат ИРИ классическими методами ока
зывается недостаточной. Развитие и совершенствование вычисли
тельной техники представляет возможность для успешного вне
дрения методов, основанных на использовании избыточной ин
формации, характеризуюшей местоположение цели. При этом
важное требование к разрабатываемым алгоритмам состоит в не
обходимости проведения расчетов, связанных с определением ме
стоположения цели, в режиме мягкого реального времени.

Задача повышения точности определения координат ИРИ в
настоящее время приобретает важное значение в связи с прояв
лением тенденции интеграции пассивных и активных средств в
единые системы [107]. Поэтому разработка методов, основанных
на использовании избыточной информации, с помощью которых
можно увеличить точность определения координат ИРИ, являет
ся актуальной задачей. Для ее решения необходимо:

1. Исследовать основные принципы и особенности построе
ния технических систем определения координат, проанализиро
вать преимущества и недостатки современных систем контроля
РЭО. Выполнить анализ существующих методов определения ко
ординат ИРИ в многопозиционных комплексах пассивной локации.

2. Разработать подход для определения условий использова
ния вычислительного метода, ускоряющего процесс расчета ко
ординат ИРИ комплексами МКПЛ.
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